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ESPECIFICACION

(CARACTERI'STICAS GNSS A
Canales 1.408 | 1.808 (actualizable)
GPS L1C/A,L2C,L2P(Y),L5
GLONASS L1,L2
BEIDOU B1i,B2i,B3i,B1C,B2a,B2b
GALILEO E1 E5a,E5b,E6
QZSS L1,L.2,L5,L6
SBAS L1,L5
Banda L B2b-PPP, E6-HAS
Frecuencia 1-20Hz
S J
(PRECISION )
Pos. Diferencial H: 0,40m (RMS)
V:0,80m (RMS)
Estatico H: 2.5mmz=0,5ppm (RMS)
V: 5mmz0,5ppm (RMS)
RTK H: 8mmz1ppm (RMS)
V: 15mmz1ppm (RMS)
RTK por Internet H: 8mmz0,5ppm (RMS)
S V: 15mm=0,5ppm (RMS) )
(MEDICION IMU R
Precision 2cm con inclinacion de 60°
K*Sin limite angular )
(ALMACENAMIENTO )
Memoria SSD 8GB
Transmision datos USB externo
USB Tipo-C
Datos RTK Descarg FTP/HTTP
RTCM 2.1, RTCM 2.2, RTCM 3.0,
Datos Estatico RTCM 3.1, RTCM 3.2, NMEA 0183,
CMR, CMR+
DAT, RINEX 2.x, RINEX 3.x, BINEX
KSalida GPS VRS, FKP, MAC )

ST=C

@ www.stecprecision.com

GUANGZHOU STAR INFORMATION TECHNOLOGY CO., LTD.

(CAMERA R
Pixeles 1/5”
Tamano 1,75*1,75um
Tamano Foto 1.616*1.232
\_Variacion Sensor 2 mega CMOS sensors imagem Y,
a N\
COMUNICACIONES
I/0 Tipo-C (Carga Rapida+Ethernet)
Antena Puerto de radio/GPRS integrado
Modem Internet  Nano-SIM card
LTE FDD, LTE TDD, UMTS, GSM
Radio UHF 2W Tx/Rx
Protocolo 410-470MHz
S-LINK, TrimTalk, Satel, etc.
WiFi IEEE 802.11 a/b/g/n/ac
Hotspot/Data Link
Bluetooth Bluetooth 2.1 + EDR and 4.0
\NFC Disponible )
(INTERFACES R
Botones 1
\Indicador LED Correccion, Satelite, Bluetooth, Energia )
(" CARACTERISTICA )
Bateria Bateria Interna de Litio
7,2V, 6.800mAh
Tiempo de Estatico 20h
KOperacién Rover 15h )
(" GENERAL )
Dimension 74mm(altura), 128mm (anchura)
Peso 740g
Temp.Operacion  -30°C a +65°C
Temp.Almacen. -40°C a +80°C
Choque/Vibrac. IP68 resistente al aguay
al polvo, caida desde 2 m
sobre una superficie dura
. J

SEDE: Rm. 201, BIk.C, Yunsheng Science Park,No. 11 Guangpu Mid. Road,Guangzhou, China

latam@stecprecision.com sales@stecprecision.com
+55 35 99722-1845 +86 186 2003 1376
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ESPECIFICACIONES MODULOS

6LUETOOTH TECNOLOGY )
Power Supply: DC 3.6V from battery
Operation Frequency: 2402MHz to 2480MHz
Number of Channels: 79
Modulation Type: GFSK, /4 DQPSK, 8DPSK
Antenna Type: External Antenna
Antenna Gain: 4.84dBi
FCC Homologation: XMR201703FC20
. J
MFI TECHNOLOGY (2.4GHz and 5GHz) \
Standart: IEEE 802.11 a/b/g/n/ac
Operation Frequency: 802.11h: 1, 2, 5.5, 11Mbps
802.11g:6,9,12,18, 24, 36,48, 54Mbps
802.11n:6.5,13,19.5, 26, 39, 52, 58.5, 65Mbps 802.11a: 6,9, 12, 18, 24, 36, 48, 54Mbps
802.11ac: VHT20 (MCS0-8), VHT40 (MCS0-9), VHT80 (MCS0-9)
Transmitting Power: 802.11b/11Mbps: 17dBm
802.11g/54Mbps: 15dBm
802.11n/HT20 MCS7: 14dBm
802.11a/54Mbps: 13dBm
802.11ac/VHT20 MCS0: 13.5dBm
Modulation: 802.11 b: DSSS
802.11g/n20/n40/ac20/ac40/ac80: OFDM
Max Power (no antenna gain): 2.4GHz: 15.5dBm typical@6Mbps
5GHz: 13.5dBm typical@6Mbps
Antenna Gain: 1dBi typical
(CC Homologation: XMR201703FC20 J
(INTEGRATED RADIO UHF TECNOLOGY )
RX/TX Internal Standart: 410-470 MHz
Transmit Power: 1W. 2W
Protocol: S-LINK, TrimTalk, Satel, etc
Modulation Type: GMSK
Channel Spacing;: 6.25KHz, 12.5KHz, 25KHz
Antenna Type: Rod Antenna, Maximum Gain is 4.0dBi
Link Rate: 9600 bps to 19200 bps
\FCC Homologation: 2BA3P-T100L )
(*GSM TECNOLOGY: Regarding the TAC (GSMA), we inform that the GNSS receiver incorporates
an integrated cellular modem, Quectel EG25-G (FCC ID: XMR201903EG25G). The IMEI used
by the device for operation on the mobile network corresponds to the IMEI of the integrated
modem; therefore, the device TAC is obtained directly from the first 8 digits of the unit’s IMEL.
ior the unit presented, the TAC is 86301003 (derived from the modem’s IMEI).
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1. Introduccion

Este es el manual de usuario del receptor STEC SVIGNSS. Proporciona una
descripcion basica y una guia de funcionamiento que pueden ayudar al usuario a
operar correctamente el dispositivo.

1.1 Aparencia

El cuerpo principal del STEC SV1 esta disefiado con material de aleacion de magnesio
para proporcionar un uso duradero y mejor dispersion del calor, ademas de un peso
ligero de 695¢g. La bateria interna garantiza hasta 20 horas de trabajo continuo.

%

1.2 Indicador

El estado de trabajo se puede ver a través de los indicadores. El significado de cada indicador:

Indicador Color Significado

Satélite Rojo y Verde e Apagado: sin satélites receptores

e Rojo parpadeante: satélites
receptores pero sin estado de
solucion.

e Verde parpadeante: tengo solucion pero no
esta solucionado.

e Verde solido: solucion fija
e Parpadeo en rojo y verde alternativamente:
placa principal anormal

Enlace de Verde y Azul o Verde solido: el enlace de datos esta listo
datos para empezar.

e Verde parpadeante: el enlace de datos
transmite datos con normalidad.

e Flash Blue: cuando se habilita la
grabacion de datos en bruto, el LED
parpadeara segtn el
intervalo

Azul e Apagado: sin conexion Bluetooth

Bluetooth

e Azul fijjo: tiene conexion Bluetooth
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1.3 Interfaz
La interfaz inferior de recepcion GNSS de STEC SV1 se muestra a continuacion.

Boton de encendido

dicador de duracion de bateria

Puerto Tipo-C Puerto de antena

Orador

Céamara
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1.4 Boton de encendido

La funcion principal es la siguiente:

Pulsa el boton durante cinco segundos hasta que

Encendido escuches un pitido y veas todas las luces
encendidas para encender el receptor.
Pulsa el botén durante tres segundos y luego
Apagar suelta, oiras la voz: "Por favor, suelta el boton,

pulsa el boton en un instante para apagarlo,

pulsa la pulsacion larga para autocomprobarlo"
Luego pulsa el botdn de nuevo para confirmar.

Funcionamiento de la
actualidad de emision

Modo

El receptor emitira el modo de funcionamiento
actual

Cuando pulsas el boton de encendido una vez.

Autoevaluacion

Pulsa el boton durante tres segundos y luego suelta,
escucha la voz: "Por favor, suelta el boton, pulsa el
boton para apagar, pulsa el boton para
autocomprobarlo”. Luego pulsa el boton durante
tres segundos y luego suelta,

escuchara la voz "Empieza auto-comprobacion".

2. Interfaz de usuario web
El usuario puede conectarse al punto de acceso WIFI del receptor con PC, smartphone

o tableta. El nombre del punto de acceso es el nimero de serie del dispositivo, que se
encuentra bajo la parte inferior de la etiqueta del dispositivo. Abre el navegador web e
introduce la direccion IP "192.168.10.1". El nombre de usuario predeterminado es
"admin", la contrasefia es "password". Desde la pagina web, el usuario puede gestionar
el estado de trabajo, cambiar el modo de trabajo, configurar ajustes basicos, descargar

datos en bruto, actualizar el firmware y registrar el dispositivo.




ST=C
Lenguaje y voz inteligente

Tras acceder a la interfaz web, los usuarios pueden configurar la visualizacion del idioma
y la voz del dispositivo pulsando el boton de seguir.
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Backup English

@ info v — o=

@ Setings A File Size(Mb) * (':"\w””“ POt Stant 2 End + Operations

Working Mode

-

System Para

Output

63 Fiie

Raw Data

Log

(3 Management

Manage

2.1 Posicion
Consulta informacion basica de posicion, nimero de satélite, PDOP y hora. En modo
estatico, aqui se puede iniciar y detener la grabacion.

<« C A F#F | 192.168.10.1/index.htmi#/info-position @ % 0O a
Q =78
ST=C SV101515100001
Working mode Rover
@ nto - ‘ Data link Radio
Position
Longitude 113416968288 ©
sateliites Latitude 23181538209 *
Height 48708 m
Modules
Solution Single (0]
{8} settings v ‘
PDOP 1571
€ File v
HDOP 0,698
| vDOoP 1.407
= Management v ‘
TDOP 2020
HRMS 3340

VRMS 7203
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2.2 Satélites
Consulta la lista de satélites y el mapa satelital, establece el angulo de corte.

€ - C A F=%| 192168.10.1/indexhtml#/info-satellite e« 0O &
Bl ®m77%
- SV101515100001
ST=C
Cutoff angle([0-45]%) 5
@ info - Using(23): BDS(14) GPS(3) GLONASS(6) GALILEO(0) QZSS(0) SBAS(0)

Tracking(26): BDS(17) GPS(3) GLONASS(6) GALILEO(0) QZSS(0) SBAS(0)
Position

{8} settings v Sky piot SNR graph Table
© Fie v
[ Management <

2.3 Modulos

Ver informacion del receptor: version del firmware, placa GNSS y modulo de red.

€ > C A F&2 | 192168.10.1/indexhtmi#/info-device @ % 0O &

(& (=77%)
SV101515100001

ST=C

@ info ~ Model TIAR SN SV101515100001
Manufacture date 2023-05-25 Hardware version A10-MB-V1.0
Position Firmware version 1.0.230612.1 Boot version 108
y Os version 104 MCU version 001
Satellites
Sensor firmware Power BATTERY_INNER
Modules Battery level 7% Memory(Free/Total) 523G/523G
WEB Ul V1.0.1
£ settings v

€ File v
Model AT100 R 64.4mm
H 46.4mm HL1 215mm
() Management ~
HL2 236mm

2.4 Modo de Funcionamiento

Configurar el modo de trabajo: base, rover o estatico. También se pueden configurar parametros de
enlace de datos.

B @ O
= SV101515100001
sz L ———

Working mode Static @ Rover Base
@ Info ~
Data link Bluetooth Nework  © Radio No link
Position
Satellites Record raw data
Modules
Radio frequency 410-470 MHz
& settings ~
Radio channel 8 447125 z  Defautt frequency
Working Mode
Radio protocol FARLINK
satellites
Bandwidth 192K
System Para e

Output
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2.5 Ambientacion de satélites
Configura los satélites para usar.

& ®=7% O
ST=C SV101515100001
Cutoff angle[(0~45)°] 5
@ Info ~
Age of differential[30~8100] 60
Position GPs o)
satellites BDS [ @)
Modules GLONASS [ @)
GALILEO [ @)
485 settings "
azss
Working Mode
SBAS
satellites
IRNSS
System Para
Output
Submit
™ File v

2.6 Para del Sistema

Configura la configuracion del receptor.

- El usuario puede establecer la zona horaria y la tasa de actualizacion del sensor.
- La transmision de voz inteligente puede activarse o no segun la necesidad del cliente.
- Configura la version de Rinex para el método de nombres de datos estaticos.

- "Servicio en la nube" y "Rastreo" se utilizan para subir informacién de posicion al servidor
y
en la nube/TCP.

[& ®=77% ()
- SV101515100001
ST=C
-
: Time zone GMT+8:00
@ Info ~
Sensor 1HZ
Position Voice O
Satellites Base station alarm Q
Modules Debug mode
Static file naming way RINEX3.02
& Settings ~
Transfer base station site info
Working Mode
Transport service © Cloud service Trace back
Satellites
Tracker
System Para
Output

£ File v
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2.7 Salida
Configura la salida de datos NMEA a través de Bluetooth.

B ®@77% O
= SV101515100001
ST=C
GGA 1Hz GsA 1Hz Gsv 55
@ Info ~
GsT 1z oL 0 RMC 0
Position
vie 1Hz z0n 1Hz GEDOP 0
Satalites GEREF 5s GESNR 5s GEVCY 1Hz
Modules
Record NMEA
&3 settings ~ Output PP auto ([ @)

Upload NMEA to server
Working Mode

Satellites

‘ 3 File v
2.8 Datos brutos

Descarga datos en bruto o convierte los datos al formato RINEX. El usuario puede
usar la casilla de verificacion y luego hacer clic en "Descargar elegir" para
descargar varios archivos.

G ®77% ()
= SV101515100001
e

Raw
Modules Home
Antenna height
{8 settings A B File Size(Mb) i o Start & End % Operations
10:47:10 10:48:51 o
System Para 2023-06-09  2023-06-09
23:33:14 00:16:05
Output
[ 1:2814 1:40:34 "
3 File a
. i
08:09:45 08:14:08
Raw Data
2023-06-09 2023-06-09
Log 08:16:10 08:18.03

El tipo de archivo estatico por defecto es *.dat, si los usuarios quieren convertir el tipo de archivo al
formato Rinex, puedes seleccionar un archivo, luego pulsar el boton "Modificar", aparecera un dialogo,
selecciona "convertir" en el ment desplegable, luego elige la version requerida del formato Rinex,
pulsa enviar, y generara un nuevo paquete de archivos en la lista de archivos.
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Convert
Target 0016_09062023_081811.dat

Convert | Rinex3.02 |

Compress  Rinex2.10

Rinex3.02
Phase cel
Rinex3.04

Downlcad  Binex

Datos de copia de seguridad

LR ®74% ()
-—
ST=C
Backup
{8 settings ~ e
- Antenna height
Working Mode File Size(Mb) & m) Start 5 End 5 Operations
Satellites
No Data

System Para

Output
B Fie ~

Raw Data

Log
7 Management ~

Los puntos recogidos en SurPad4.x seran respaldados automaticamente en el
almacenamiento del receptor para evitar la pérdida de datos. Puede restaurar los
datos en el software SurPad.
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2.9 Registro

Los archivos de registro pueden usarse para diagnosticar problemas. Haz clic en "descargar" para
descargar los archivos.

=75% (!
ST=C SV101515100001 & ¢
0s Download &,
{8} settings ~
APP Download &,

Working Mode
satellites
System Para

output

‘ © File ~

Raw Data

Log

‘ ) Management ~

2.10  Administracion

El usuario puede actualizar el firmware del receptor y GNSS, asi como registrar el
dispositivo, formatear el disco interno, restaurar la configuracion de fabrica y reiniciar
el dispositivo. Para actualizar el firmware, haz clic en "Elegir archivo" para importarlo,
luego haz clic en "Subir archivo" para empezar a actualizar.

®=77% O

- SV101515100001
ST=C
-
System upgrade v
{5} settings o~
upoas 1.
Working Mode
Device registration :
Satellites
GNSS registration >

System Para

System security >
output

System operations 5
‘ €3 File ~
Raw Data

Log

‘ ) Management ~

Manage

Registro de dispositivos
Este menu se utiliza para registrar una licencia permanente o temporal.
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ST=C

{6} settings

Working Mode

Satellites

System Para

Output

‘ © File

Raw Data

Log

‘ [+ Management

Manage

SV101515100001

System upgrade
Device registration
Expiration time 20230901

Function 2512

Registration code

GNSS registration
System security

System operations

Funcionamiento del sistema

En este ment, los usuarios pueden realizar los cuatro
tipos de operacion: auto-comprobacion, formateo de
disco, reinicio del dispositivo, restablecimiento de

fabrica.

ST=C

‘ @ info

’ {8} settings
Working Mode
Satellites
System Para

Output

‘ © File

Raw Data

Log

‘ [+ Management

Manage

SV101515100001

System upgrade

Device registration

GNSS registration

System security

System operations.

Selfcheck

Format disk

Restart device

Factory reset

Cl @m76% ()

Gl @44% (H
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3. Funcionamiento basico
Esta parte muestra al usuario algunas operaciones bésicas para empezar a funcionar.

3.1 Insertar tarjeta SIM
SV1 soporta modo de trabajo en red. Abre la tapa e inserta la tarjeta SIM.

3.2 Carga la bateria

E1 SV1 est4 equipado con un cargador tipo C que soporta carga rapida maxima de 45w
PD. Cargar completamente la bateria suele tardar 4 horas. El indicador de bateria esta
en rojo al cargar, se pone verde cuando estd completamente cargado.

3.3 Mide la altura de la antena
Para obtener el valor correcto de elevacion, necesitamos conocer la altura exacta del
centro de fase del receptor. Sin embargo, casi no es posible medir directamente el centro
de fase. Normalmente, el software lee los parametros de desplazamiento de la antena
receptora. Una vez que el usuario introduce la altura de medicion, el software calculara
automaticamente la altura del centro de fase. Normalmente, hay dos formas de medir
la altura:

R: Altura inclinada (a la linea de medicion)

e Centray nivela el tripode en un punto conocido, luego mide la altura inclinada
desde el punto de tierra hasta la flecha en el lateral del receptor.

B: Altura del poste (altura recta hasta la parte inferior del dispositivo)

e Lee la altura recta del poste
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3.4 IMU Sensor

STEC SV1 esta integrado con un potente sensor IMU sin calibracion para ofrecer una mejor
experiencia en el trabajo real de campo.
3.4.2 Encuesta de inclinacion de la IMU
Para inicializar el sensor IMU, el receptor debe estar en
solucion fija. En el software SurPad 4.0, conecta el dispositivo
y haz clic en "Dispositivo" ->
"Configuracion del dispositivo", activa la funcion de "Correccion de inclinacion
del poste". Luego, ve a "Encuesta" -> pagina de "Encuesta puntual". El software
guiara al usuario para calibrar el sensor.

e Introduce la altura correcta del poste.

e Dibuja un circulo en el suelo usando el poste.

e Sigue la guia y mueve el tubo de un lado a otro durante unos 5-10 segundos o
camina en linea recta unos 10 metros hasta que marque "Listo".

€= Device Settings & Antenna Parameters

Solution Mode Normal Mode Antenna Measured Height(m) 1.8
Antenna Measurement
Tilt Survey PoleTilt Corraction > Type Pole Haight
Tilt Survey GNSS
Accuracy Limit(HDOP) 4852 Aniasha Helght
Tiit Survey Mml: o 3
Accuracy Limit(VDO!
mmu?"u;"snm) o003 , AntennaType null Mefgfjrle}lu
Tilt Survey GNSS % R(mm) H(mm) Draw the centering pole on
Accurj 0.08 > the ground to complete the
magnetic calibration
Tikt B HLI(mm) HL2(mm) 9|
Limit
P Disable ) |
froqu T omz >
Pole Tilt Correction o |
Enable voice (
Enable WIFI @
Long-term open network ID)
WIFi share network E
Base Coordinates Change Alert @

Default

FIXED

<T@ o

Tilt measurement Tilt measurement o
sae . at i x jm}
Shake the receiver back and Shake the receiver back and
forth to complete initialization forth to complete initialization Q
Shake for about 5 seconds, Shake for about 5 seconds, @
rotate the receiver 90 degrees rotate the receiver 90 degrees
and then shake the initialization and then shake the initialization
faster. faster. Qs
T
FIXED(Centered available) FIXED(Centered available) T
— 1Y
HIDE HIDE @
RoAT™
~ \;@
Point name: H:25.763
E:359790.584 Ant. H:1.8m+0.072m

Base distance:50.303 N:3439865.167
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3.5 Vigilancia AR

STEC SV1 esta integrado con una camara de alta resolucion para soportar la funcién
de vigilancia AR, lo que proporciona una guia muy util para la vigilancia en el trabajo
real de campo.

2350 %

FIXED
Stake Point e

Count 1 Input name or code Q T

Name  Northing Easting Elevation L

W Pt1 2564788259 438647.557 81929 N23°

welans

2350 W

FIXED H:0.011

FIXED H:0.011
< N
Agel 56

Cut: 0.036 m

Pt1:0.008 m Design
height:81.929 m

Age1l V:0.018
Cut:0.101T m
1 £70m
Desidh
height:81.929 m

1.384 m 0.008 m
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